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EMM 322 DONEM PROJESI Rapor/Kod+Deney/Sunum Teslim Tarihi: 15.Mayis.2015

Grup Numarasi Kisiler Konu

1 Elektronik Levitasyon

2 Maglev Tren

3 Duvar izleyen Robot

4 Toprak Nem Gdstergesi

5 iki Eksenli Robot Kolu

6 DC Motor Kontrol

¥ Cattle Control

8 Isi Sensorlii Role Ag-Kapa Kontrol
9 Elektronik Samandira Yiikseklik Ol¢tim
10 Helikopter kontrolii

11 PID Kontrollii Motor




12 Sensor Design

13 Servo Motor Oteleme Hareket kontrolii
14 Asenkron Motor kontroli, LCD

15 Sicaklik Kontrol(

16 Motor Kontrol Giines Sistemi

ORNEK RAPOR iCERIGI
ICINDEKILER

1- GiRis(PROBLEM TANIMI, TASARIM KRITERLERi, ZORLUK DERECESI)

2- BILGILENDIRME/TESEKKURLER
3- SEMBOLLER VE KISALTMALAR

4- SISTEM MODELLEME

5- MODEL DOGRULAMA/KARSILASTIRMA

6- BELIRSIZLiIK VE BOZANETKEN COZUMLEMESI

7- BENZETIM SONUGLARI (MATLAB/SIMULINK/SIMMECHANICS) —CIKTILAR, YORUMLAR...

8- TARTISMA VE SONUCLAR

9- EKLER-ACIKLAMALI MATLAB DOSYALARI...

Rapor haricinde yapilacak olan programlar MATLAB dosyasi olarak sunum giin( calistirilip test edilecektir, icerikleri

her satiri aciklamali olarak rapora eklenecektir.



