EEM719 KONTROL SISTEMLERI Giiz 2007
Arasmav #1 (Siire : 100 Dk.)

Cevaplarinizda yorumlarinizi belirtin ve tertip-diizene 6nem verin. Sonuclarinizi agikga gosterin.

NOT: M, = %5 i¢in £ = 0.7 ve M, = %25 i¢in de £ = 0.4 alinabilir. BASARILAR...

1. ) (30 puan) Asagidaki sorular1 cevaplayiniz.
(a) Sistem tipi nedir, tamimlaymiz? (5 puan)
(b) Kék-Yer Egrileri ve Bode Diyagramlar: nedir? Kontrol sistemlerinde ne amagla kul-
lanilirlar? (10 puan)
(c) Denetleyici, C(s) = K(s 4+ 1)/(s + 2) ve ona seri G(s) = 1/s(s + 3) olan birim
geribeslemeli bir kontrol sisteminde konum-hiz-ivime hatas1 katsayilarini bularak kalici-

durum hatasii belirleyiniz. (15 puan)

2. ) (25 puan) Bir dinamik sisteme sifir ve kutup eklemenin etkilerini yaziniz. Transfer Fonksiy-
onlar1 agagida verilen sistemlerin birim-basamak yanitlarina gore en yiiksek asim M, yiikselme
ve yerlesme zamanlarini kiyaslayimiz.
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3. ) (20 puan) Sekilde birim geribeslemeli sistem i¢in oransal denetleyici ile kok-yer egrisi
verilmigtir.

(a) Birim-basamak cevabima gore, M,, < %5, t, < 1.2 sn ve ty < 3.6 sn olarak istenen bir
sistemin kutuplarinin yer alacag s-diizlemindeki bolge nedir? (10 puan)

(b) Denetleyici tiirlerini siralayarak birbirlerine tistiinliiklerini tartigimz. Oransal denet-
leyici istenenleri saglar mi? (10 puan)

4. ) (25 puan) Sekilde iki agik-gevrim sistemin BODE diyagrami verilmektedir. Bu sistem-
leri birim-geribeslemeli sistemde ele alirsak sistem tipini belirleyerek, basamak girise kalici-
durum hatalarimi ve kararlhilhk analizini kazang simir1 (GM) ve faz sir1 (PM) degerlerini
bularak aragtiriniz.
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Sekil.1: Soru 3 Kok-Yer Egrisi.
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Sekil.2: Soru 4 Bode Diyagrami.




