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1.0 Projenin Tanimi

Cattle kontrol projesi ile haznedeki suyun sicakhiginin él¢iilmesi ve belirlenen sicaklikta bir slire
tutulmasi saglanmustir.

1.1. Proje Elemanlari
1.1.0. Arduino UNO:

ATmega328 islemci kullanan Arduino cesididir. 14 dijital giris/cikis pini bulunur, bunlardan
&'st PWM cikisi olarak kullanilabilir. 6 analog giris pinine sahiptir. 16 MHz kristal osilator(i, USB
baglantisi, 2.1mm glic girisi, ICSP bashg ve reset butonu vardir. Mikroislemciyi destekleyecek
herseye sahiptir. Calistirmak icin DC 7~12V gli¢ kaynagina baglamak yeterlidir. 1kb EEPROM hafizasi
vardir.

1.1.1. Rezistans:

Rezistans, elektrik enerjisini 1s1 enerjisine donlistliren direnc tellerine verilen genel
isimdir. Rezistans oldukca yliksek isilara karsi direng gosteren bir (irlindlir. Rezistanslarin icerisinde
nikel, demir, krom ve alliminyum alasimlari bulunmaktadir.

1.1.2. Sicakhk Sensoérii (DS18B20 Dijital Sicaklik Sensér):

Su gecirmez dijital bir sensordiir. Calisma voltaji 3.0V- 5.0V araligindadir. 12 bitlik okuma
gerceklestirilebilir 0.5°C hassasiyetle -10°C ile 125°C arasinda 6l¢lim yapabilir. Tepki stiresi
750ms'den daha dustiktiir. Sensoériin datasheeti ekte belirtilmistir.(EK-2)

1.1.3. Role:

Role, baska bir elektrik devresinin acilip kapanmasini saglayan bir elektriksel anahtardir.
Uzerinde bulunan elektromanyetik bobine rélenin tiiriine uygun olarak bir gerilim uygulandiginda
bobin miknatis 6zelligi kazanir ve karsisinda duran metal bir paleti kendine dogru cekerek bir veya
daha fazla kontagi birbirine irtibatlayarak bir anahtar gorevi yapar.

1.1.4. Su haznesi:

Hazne olarak plastik bir kap kullanilmistir.



1.1.5. Jumper ve kablolar:

Sensor ve rélenin Arduiona'ya baglanmasi icin erkek-disi jumperlar kullanilmistir.

1.2. Projenin isleyisi

Hazneye konan suyun sicakhgi sicaklik sensor( ile dlclilecek ve dlclilen sicaklik 0°C Ustiindeyse
Arduino’dan gelen sinyal ile role tetiklenecek ve 220V sehir sebekesi rezistansi aktif hale getirerek
suyun sicakligini arthirmaya baslayacaktir. Sicaklik sensori ile suyun sicakligi dlglilmeye devam
edilecek ve su 90°C’' ye ulastiginda Arduino roleyi kesecek ve rezistans kapanacaktir ve seri port
ekraninda “kayniyor” yazisi goriilecektir. Daha sonra sistem, belirlenen stire kadar kendisini
beklemeye alacaktir. Bu siire bitiminde haznedeki suyun sicakligl sensor yardimiyla tekrar dlclilecek
ve sicaklik 90°C altindaysa Arduino réleyi aktiflestirerek rezistansin suyu kaynatmasini saglayacaktr.
Bu sekilde haznedeki su stirekli olarak 1sihlacaktir.

1.3. Sistem Modelleme

1.3.1. Yazihm

Sistem yazilimi Arduino programi ile yazilmistir. Sicaklik sensoéri icin 1-Wire ara ylzi

kullanilmistir. Belirlenen bekleme siireleri “delay” komutlariyla gerceklestirilmistir. Kod ciktisi
ektedir.( EK-1)

1.3.2. Donanim

Dijital sicaklik sensori , réle ve rezistansin baglantilari gerceklestirilmistir. Dijital sensor icin
Arduino 1-Wire ara yiizii sayesinde haberlesme icin bir data pini, 5V besleme ve Ground pinleri
kullanilmistir. Réle icin bir dijital ¢ikis pini ve Ground pini kullanilmistir. Rezistansin kablo baglantilari
yapilarak 220V ile calisacak hale getirilmistir. Arduino’dan gelen sinyaller ile rezistansin aktif hale
gelebilmesi icin sehir sebekesinden gelen fazlardan birine réle baglanmistir. Réle Arduino’dan gelen
sinyal ile aktifleserek 220 voltun rezistansa ulasarak suyu isitmasini saglamaktadir. Gerceklestirilen
islemler Arduino programi icerisinde seri port ekranindan goriilebilmektedir.

Yazilim ve sistem elemanlarinin baglantilari yapildiktan sonra, sistemi gerceklestirmek adina
hazne delinerek rezistans ve sensor hazne icerisine yerlestirilmistir. Yalitim isleri ve 220V kablo
cekimi gerceklestirilerek sistem calismaya hazir hale getirilmistir.



1.4 Benzetim Sonuclan ( Seri Port Ekran Ciktisi )

Sicaklik: 81.44
Sicaklik: B2.44
Sicaklik: 82.12
Sicaklik: 81.12
Sicaklik: 79.75
Sicaklik: 78.12
Sicaklik: 76.44
Sicaklik: 74.75
Sicaklik: 73.12
Sicaklik: 72.00
Sicaklik: 71.62
Sicaklik: 70.81
Sicaklik: 70.56
Sicaklik: 71.06
Sicaklik: 70.69
Sicaklik: 70.31
Sicaklik: 70.44
Sicaklik: 70.87
Sicaklik: 70.87
Sicaklik: 70.62
Sicaklik: 70.50
Sicaklik: 71.06
Sicaklik: 71.19
Sicaklik: 70.87
Sicaklik: 70.94
Sicaklik: 70.69
Sicaklik: 70.06
Sicaklik: 69.56
Sicaklik: 69.56
Sicaklik: 69.87
Sicaklik: 70.81
Sicaklik: 71.19
Sicaklik: 70.94
Sicaklik: 70.44
Sicaklik: €9.87
Sicaklik: 69.25
Sicaklik: 6€9.81
Sicaklik: 71.94
Sicaklik: 74.75
Sicaklik: 79.12
Sicaklik: 85.25
Sicaklik: 91.25
Sicaklik: 91.25
Kaynama
Beklemede




1.5. Gorseller

Gorsel 1 - Arduino Pin Baglantilari



Gorsel 2 - Réle Baglantisi




Gorsel 3 - Rezistans ve Sensoriin Hazneye Yerlestirilmesi

Gorsel 4 - Yalitim islemi




EK -1 : Kod Ciktisi



#include <OneWire.h> // OneWire kitliphanesini ekliyoruz.

// Sicaklik sensoriini bagladigimiz dijital pini 2 olarak belirliyoruz.

int DS18520_Pin = 2;

// Sicaklik Sensérii Giris-Cikisi

OneWire ds(D518520_Pin); // 2. Dijital pinde.

// Role icin 7 numarali pin belirlenmistir.

introle=7;

void setup(void) {
Serial.begin(9600); // Seri iletisimi baslatiyoruz.

pinMode(role,OUTPUT);

void loop(void) {
// temperature degiskenini sicaklik degerini alma fonksiyonuna bagliyoruz.
float temperature = getTemp();
// Sensérden gelen sicaklik degerini Serial monitérde yazdiryoruz.
Serial.print("Sicaklik: ");
Serial.printIn(temperature);
// 1 saniye bekliyoruz. Monitorde saniyede 1 sicaklk degeri yazmaya devam edecek.

delay(1000);

if(temperature > 0 && temperature <= 90) // sensorden o6lciilen sicakhik O dereceden biiyiik 90
dereceden kiiciikse réleyi aktiflestiriyoruz.

{



digitalWrite(role,HIGH); // ilgili pin HIGH yapilarak role aktiflestirildi.

if(temperature >= 91) // suyun sicakligi 91 dereceye ulastiginda roleyi 10 saniye daha calistiriyoruz.
{
digitalWrite(role,HIGH);
Serial.print("Sicaklik: "); // serial monitorde sicaklik degeri yazdiriliyor
Serial.printIn(temperature);
Serial.print("Kaynama\n"); // serial monitorde "kaynama" yazdiriliyor.

delay(10000);

digitalWrite(role,LOW); // belirlenen siire bittiginde roleyi kapatarak sistemi beklemeye aliyoruz
Serial.print("Beklemede\n"); // serial monitorde "beklemede" yazdiriliyor.

delay(60000);

/I **Sensorden gelen verileri Celcius cinsinden sicaklik degerlerine ceviriyoruz
float getTemp(){

// suyun sicakhgini Celcius cinsinden sensorden bu fonksiyonla aliyoruz

byte data[12];

byte addr[8];

if ( 'ds.search(addr)) {
// tek sensoér kullaniyoruz bu noktada aramayi resetliyoruz
ds.reset_search();

return -1000;
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if ( OneWire::crc8( addr, 7) '= addr[7]) {
Serial.printIn("CRC is not valid!");

return -1000:

if (addr[0] != Ox10 && addr[0] != 0x28) {
Serial.print("Device is not recognized");

return -1000:

ds.reset();
ds.select(addr);

ds.write(0x44,1); //

byte present = ds.reset();

ds.select(addr);

ds.write(OxBE); //

for (inti=0;i<9;i++) { // 9 byte kullanilacak

datal[i] = ds.read();

ds.reset_search();

byte MSB = data[1];

byte LSB = data[0];
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float tempRead = ((MSB << 8) | LSB); // iki komplimentini aliyoruz

float TemperatureSum = tempRead / 16;

return TemperatureSum;
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