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1-)

DAC EQU 3FD8H

RAME EQU OFFFFH
CODE SEGMENT
ASSUME C5:CODE, DS:CODE
ORG 0O
START: MOV AL,00
MOV DX,DAC
J1: OUT DX,AL
INC AL
JMP J1
CODE ENDS
END START
Makine dili kodlari ise:
cs:0000 B00O mov al,00
cs:0002 BADS3F mov dx,3FD8
cs:0005 EE out dx,al
cs:0006 FECO inc al
cs:0008 EBFB jmp 0005

Programi deney setine yikleyip calistirdigimiz zaman ve deney
seti lizerinden JMP5
cikisindaki DAC bacagindan cikis sinyalini gozlemledigimizde programin
testere agzi gibi bir sinyal olusturdugunu gorduk. Programda AL’ye
baslangic¢ olarak 0 atanmakta daha sonra bu deger arttirilmaktadir. Artan
bu AL degerleri gikisa verilmektedir. AL en son FF degerini alabilmekte,
bu degerden sonra yine 0’a diismektedir. Bu ylzden cikis sinyali testere
seklinde gorulmektedir.

2-)
Verilen programin sadelestirilmis hali;
DATA DB 128,192,238,255,238,192,128,64,17,00,17,64
START:
MOV AL,00
MOV SI,OFFSET DATA
MOV DX, DAC
J2: MOV BL,00
MOV BH,0CH
J1: ouT DX, AL
MOV AL,[SI]
INC SI
MOV CX,0FFFH

LOOP %



CMP BL,BH

JE J2

JMP J1
CODE ENDS
END START
Makine dili kodlari ise:
cs:000C B0O00O mov al,00
cs:000E BE0OOOO mov si,0000
cs:0011 BADS83F mov dx,3FD8
cs:0014 B300 mov bl,00
cs:0016 B70C mov bh,0C
cs:0018 EE out dx,al
cs:0019 8A04 mov al,[si]
cs:001B 46 inc si
cs:001C BO9FFOF mov cx,0FFF
cs:001F E2FE loop 001F
cs:0021 3ADF cmp bl,bh
cs:0023 74EF je 0014
cs:0025 EBF1 jmp 0018

Programi deney setine yikleyip calistirdigimiz zaman ve deney seti
uzerinde JMP5
cikisindaki DAC baca@indan cikis sinyalini gozlemledigimizde programin
cikista dijital sints sinyali olusturdugunu gozlemledik. Deneyde verilen
degerleri sirasiyla SI araciligl ile AL’'ye aktardik. SI'yi dongu igerisinde
surekli arttirdik. AL'nin icerigini de DX ile ¢ikti olarak gorduk. BH'a 12
degeri yani toplam girilen veri sayis1 verilip BL ile karsilastirma
yaptirdigimiz zaman girilen verinin bitip bitmedigini kontrol edildi. CX'e
vermis oldugumuz degerde sinyalin ne kadar siire kalacagim belirlemis
olduk. Yani cikistaki siniis sinyali CX kadar (gostermis oldugu frekans
kadar) beklemeler yaparak dijital sinyal elde edilmis oldu.

3-) Uretilen sinyalin frekansim degistirmek icin CX’e verilen degerler
degistirilerek uretilen frekansi degistirmek mumkundur. CX'e vermis
oldugumuz deger sinyalin ne kadar sure kalacagini belirledigi icin bu
paremetreyi degistirerek frekansi degqistirebiliriz. Yani gikistaki sinlis
sinyali CX kadar (gostermis oldugu frekans kadar) bekleme yapmaktadir.



